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CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES
LIRE ET SUIVRE TOUTES LES INSTRUCTIONS

ATTENTION : Ne pas brancher le bloc d'alimentation @ une prise de terre ou ne pas
mettre le nettoyeur de piscine sur « MARCHE » s'il n'est pas totalement immergé dans
I'eau. L'utilisation du nettoyeur hors de I'eau cause immédiatement de sérieux dégats et
se traduit par une perte de garantie.

Laisser le nettoyeur dans la piscine pendant 15 a 20 minutes a la fin de son cycle de
nettoyage. Cela permettra aux moteurs de refroidir convenablement. Ne pas laisser le
nettoyeur dans la piscine tout le temps. Rappelez-vous toujours de mettre I'alimentation
sur « ARRET » et de débrancher la prise de courant avant de retirer le nettoyeur de la
piscine.

AVERTISSEMENT : Le nettoyeur ne doit pas étre utilisé lorsqu'il y a des gens dans
I'eau. A utiliser dans une piscine uniquement

Note de sécurité

- L'appareil doit étre alimenté par un dispositif différentiel a courant résiduel (DDR) ayant
unfonctionnement nominal de courant résiduel ne dépassant pas 30 mA.

- Le raccordement au circuit de dérivation doit étre compatible avec les regles de
cablage locales et nationales (code de I'électricité).

- Une mauvaise manipulation de I'appareil peut entrainer des fuites de lubrifiants.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un agent de
maintenance du fabricant ou une personne qualifiée et formée afin d'éviter les dangers.

Cet appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris les
enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
& réduites, ou qui manquent d'expérience et de connaissances, amoins qu'elles
n‘aient bénéficié de surveillance ou d'instructions concernant I'utilisation de
I'appareil de la part d'une personne responsable de leur sécurité. Les enfants
doivent étre surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec I'appareil.

AVERTISSEMENT : un interrupteur de défaut a la terre (GFCI-USA) ou un dispositif
différentiel & courant résiduel (DDR-Europe) doit étre installé pour protéger votre
prise électrique et éviter tout risque d'électrocution.

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS



Introduction

Présentation du systéme
Le robot nettoie le fond et les parois de la piscine pour collecter les impropretés
et les débris dans ses filtres internes. Le présent manuel explique comment
faire fonctionner le robot nettoyeur, y compris les procédures de nettoyage,
d'entretien et de stockage.

Remarque:
Le présent manuel passe en revue différents modéles de robots nettoyeurs.
Les composants varient selon le type de modéle.

Comment le robot nettoyeur débarrasse votre piscine des saletés

Une fois placé dans la piscine et activé, le robot nettoyeur fonctionne selon le
programme établi par le module de contréle et d'alimentation. Il se déplace le
long du fond et des parois de la piscine en couvrant toute la zone. Lorsque le
robot nettoyeur a terminé son programme, il reste inactif au fond de la piscine.
Remarque:

L'escalade des parois est en option. Lorsque la fonction d'escalade des parois
est activée,le robot nettoyeur effectue cette manceuvre par intervalles
conformément a son programme interne. La capacité d'un robot nettoyeur a
franchir des escaliers en piscine est soumise a la géométrie et au matériau de
l'escalier.

Conditions d'utilisation

Le robot nettoyeur est congu pour étre utilisé dans les piscines dans les

conditions suivantes:

- Températures comprises entre 13°C et 35°C (55°F et 95°F), la température
recommandée étant comprise entre 22°C et 32°C (72°F et 90°F).

-pHdel'eau: comprisentre 7,2 et 7,6

- Niveau de chlore : la piscine est maintenue selon les instructions du fabricant

delapiscine.

Remarque:

L'entretien inadéquat de la piscine suivant les recommandations fournies sur

les conditions de fonctionnement  pourrait occasionner un mauvais

fonctionnement du robot nettoyeur. Retirez le nettoyeur de I'eau lorsque vous

réalisez un "traitement par choc chimique"a l'eau de la piscine.

Manche

Partie supérieure de la sortie
Dispositif de déverrouillage du filtre
Acces a la partie supérieure du filtre
Poignée du dispositif de verrouillage
Bande d'entrainement

Brosse a récurer

Corps de l'appareil

1
2
3
4
5
6
7
8

9) Admission d'eau
10) Module d'alimentation

OPTIONAL

11) Télécommande
12) “Trolley”
13) “Caddy”
14)

Minuteur externe (fourni séparément).
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Module de commande et
d'alimentation

Le module de commande et
d’alimentation est relié au robot
nettoyeur via le cable flottant.
L’'appareil est alimenté par
secteur (1) et produit du courant
a basse tension et envoie des
commande au module de
nettoyage a travers la prise de
courant(2).

Le module dispose d'un panneau
de commande (3) avec diverses

commandes pour faire
fonctionner le robot nettoyeur.

Contenude la caisse d'emballage

Le robot nettoyeur est emballé dans une boite contenant :
-Robot nettoyeur et cable flottant
-Module de commande et d'alimentation
-Mode d'emploi

Selon le modéle acheté, les accessoires suivants peuvent étre inclus dans
I'emballage :

- Télécommande

- Caddy

- Chariot

- Accessoires supplémentaires

Avant la premiére utilisation

Réglage de la hauteur d'aspirationLe positionnement de 'admission de I'aspiration (2)
a proximité de la surface de la piscine augmente la puissance d'aspiration et la
qualité du nettoyage. L'abaissement de I'admission d'aspiration peut causer des
interférences avec les obstacles sur le fond de la piscine ou sur les parois de la
piscine.

Utilisez un tournevis pour régler le bouton de position d'admission d'aspiration (1).

- IN —éloigne I'admission d'aspiration de la surface de la piscine et réduit la puissance
d'aspiration.

-OUT - rapproche I'admission d'aspiration de la surface de la piscine et augmente la
puissance d'aspiration.

Réglage de la poignée flottante

Surles modéles qui escaladent les parois, réglez la poignée flottante comme suit :

1. Appuyez sur le bouton de verrouillage (1 ou 2 selon le modéle) pour déverrouiller la
poignée.

2. Placezlapoignée (3) en diagonale a la position maximale.

3. Répétezles étapes 1et2 del'autre coté du module de nettoyage.

' ' N N

ge de verrouillage vertical Paignée de verrouillage horizontal
NI \ 5 - A WA ==\ {




Retirez les couvercles des brosses Placer le module d'alimentation et de controle
Le robot nettoyeur est livré avec un couvercle de 4. Placez le module de commande et d'alimentation & 3,6 métres
i protection sur les brosses a récurage. Retirez (11,8 pieds) au moins de la piscine et & 12 cm (4 pouces) au
—IH délicatement les couvercles de nylon des moins au-dessus de la surface.
i ’E brosses a récurage. MISE EN GARDE: Le module de commande et d’alimentation
ig MISI_E _EN GARDE o . ne doit pas étre exposé a I'eau ou directement aux rayons du
= N'utilisez pas un outil pqlntu pour retirer le soleil.
- couvercle car il pourrait endommager les 5~ ngfaites es attaches en plastique des cables flottants, qui sont
brosses. utilisées pour fixer les cables pendant le transport, en appuyant
—~ sur le fermoir plastique de I'attache.
@ % @ Avant de placer le module de nettoyage dans la piscine

1. Assurez-vous qu'iln'y a personne dans la piscine.

2. Assurez-vous que les filtres sont propres.

3. Assurez-vous que les conditions de la piscine sont remplies ;
(Voirlarubrique « Conditions de fonctionnement » ).

Chlorine pH Temp NaCl NO
24 ppm 7276 13°C-35°C 4000 ppm SWIM
55°F-95°F  (max)

Placer le module de nettoyage dans I'eau

1. Déroulez le céble flottant. Il est recommandé d'étendre une
longueur de céble égale a la diagonale de la piscine, plus deux
métres supplémentaires.

2. Placezle module de nettoyage dans la piscine.

3. Laissez le robot nettoyeur se poser au fond de la piscine.
Attendez que le robot nettoyeur ait atteint le fond de la piscine
pour déclenchez le mettre en marche.

4. Déployez le cable flottant dans la piscine. Assurez-vous que
seule la longueur de céble requise est déployée dans la piscine.
Evitez les enroulements ou les torsions de cable. Déroulez une
longueur de cable supplémentaire en dehors de la piscine prées
dumodule de commande et d’alimentation.

5. Branchez le cable flottant (A) a la prise (B) située sur le module de
commande et d’alimentation.

MISE EN GARDE: L'utilisation du nettoyeur hors de I'eau

cause de graves dommages immédiatement et se traduit par la

transformateur pel’te dela garantie.
® Cable (A)
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Fonctionnement

Démarrage du robot nettoyeur

1. Branchezle module de commande et d’alimentation a la prise secteur. La voyant lumineux de
fonctionnement (4) s'allume et le robot nettoyeur commence son programme de nettoyage.

Si le module de commande et d’alimentation est déja connecté a la prise secteur, le voyant
lumineux fonctionnement (5) clignote pour indiquer que le robot nettoyeur esten mode veille.

Appuyez sur le bouton Marche (6). La voyant lumineux de fonctionnement s’allume et le robot
nettoyeur commence son programme de nettoyage.

Remarque : Lorsque le voyant de vérification du filtre (3) est allumé, les filtres du robot

nettoyeur doivent étre nettoyés avant de placer le module de nettoyage dans la piscine.

Le voyant de vérification du filtre est facultatif sur certains modéles.

Cycle de nettoyage

Pendant e cycle de nettoyage, le robot nettoyeur:

- Se déplace dans le fond de la piscine et collecte les impuretés etles débris.

- Change de direction et suit automatiquement un parcours en fonction du programme
sélectionné

- Gravitles parois de la piscine a une fréquence défini dans son programme interne.

Remarque : Le robot nettoyeur peut parfois s’immobiliser pendant quelques secondes. Il

ne s’agit pas d’un cas de dysfonctionnement, mais cela fait partie du fonctionnement

normal.

Arréter le robot nettoyeur

Le robot nettoyeur passe automatiquement en mode veille aprés chaque cycle de nettoyage et
le voyant lumineux de fonctionnement (5) se met a clignoter.

Pour arréter le robot au cours d'un cycle de nettoyage, appuyez sur la touche « Marche » (7) une
fois. La voyant lumineux de fonctionnement (7) se met a clignoter et le robot nettoyeur passe
enmode veille.

Retirer le module de nettoyage de I'eau

1. Débranchez le cable flottant du module de commande et d’alimentation.

2. Tirezsurle cable flottant pour rapprocher le module de nettoyage jusqu'a ce qu'il soit possible
de saisirla poignée parlamain.

3. Utilisez la poignée, soulevez le module de nettoyage pourle retirer de la piscine.

Attention: N'utilisez pas le cable flottant pour sortir le module de nettoyage de I'eau.
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Entretien et réglage

Nettoyage des filtres

Les deuxfiltres doivent étre nettoyés apres chaque cycle de nettoyage.

1. Libérezlefiltre et délogez-le du module de nettoyage. (1), (2)

2. Tirez surla porte du boitier de filtre pour 'ouvrir. (3), (4)

3. EssorezI'eau vers I'extérieur du filtre, puis vers l'intérieur pour nettoyer toutes les impuretés
etles débris. (5)

4. Vérifiezque le petit volet plastique (2) esten place etintact. Fermez lefiltre. (6)

5. Logez lefiltre dans son boitier jusqu'a ce qu'un déclic se fasse entendre pour le fixer.(7), (8)

Rangement du robot nettoyeur

Suivez les consignes ci-dessous pour ranger le robot nettoyeur

lorsque vous ne ['utilisez pas :

1. Débranchez le cordon d'alimentation de la prise secteur.

2. Débranchez le cable flottant du module de commande et
d’alimentation.

3. Déroulez le cable flottant et redressez toutes les torsions.

4. Lavez l'intérieur du module de nettoyage a l'aide d'eau
fraiche et laissez sécher.

5. Enroulez le cable flottant et placez-le sur le module de
nettoyage.

Attention: N'enroulez pas le céble flottant sur la poignée du

module de nettoyage.

6. Rangez les composants du robot nettoyeur dans un endroit
secetfermé.

7. Vérifiez que le module de commande et d'alimentation n’est
pasexposéal'eau.

Vérification de la sortie d'eau de I'hélice

Il est recommandé de périodiquement nettoyer

les débris et les cheveux de I'hélice de sortie

d'eau:

1. Retirez les vis (3) qui maintiennent le
couvercle de la sortie d'eau (2).

2. Retirezle couvercle de la sortie d'eau (2).

3. Enlevez les cheveux, les impropretés ou les
débris.

4. Vérifiezque I'hélice (1) estintacte.

5. Replacez le couvercle (2) et le fixez-le avec
les vis (3).




Ce chapitre traite des

options de programmation.
Sautez le chapitre si votre
modeéle n'est pas
programmable ou si le
robot-nettoyeur est déja
programmé.

External timer
Minuterie externe
Temporizador extermo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno

Temporizador extermo

Panneau de commande

Aquacontrol

check filter

chéque filtre

filter Uberpriifen

controllare il sacchetto filtrante

revise el filtro

4 5

Le panneau de commande se compose des

éléments suivants :

- Bouton d’alimentation (1) — met le robot

nettoyeur en marche ou l'arréte.

- Description du fonctionnement (2) - décrit le

fonctionnement

- Les boutons de commande (3) - de couleur
bleue, ils permettent d'opérer le chois de la

fonction correspondante.

- Affichage de I'état (4) — le voyant lumineux
s'allume pour afficher l'option sélectionnée ou

I'état du robot nettoyeur.

Agquacontrol Agquacontrol

Aquacontrol

cleaning time
temps de nettoyage
reinigungszeit
tempo di pulizia
tiempo de limpieza

©
O]

SPS 100

Aquacontrol

Swivel
4= | Pivot
l I Swivel
4| Drehlager
Manopola di
— i
Swivel

Cleaning program
Mode netioyage
Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Programa de limpeza

Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer intern

AE

0
Temporizador interno

Cleaning program
Mode netioyage

Programa de mpieza
Reinigungsprogramm
Programma di puiizia
Prograima de impeza
Internal timer
Minuterie inteme
Temporizador inerno
Intene Zeitschaltuhr
Timer infero
Temporizador interno
Check fiter

Veériiez le fitre

PROGRAM
03
PROGRAM
02
PROGRAM
01

®

9

@
@

Controllare il sacchetto filtrante
Verfique o Fitro

External timer

Minuterie externe
Temporizador externo

Extene Zeilschaltuhr

Timer esterno

Temporizador externo

SEEE

Check filter

)
©

M) )

SPS 200

Vérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

External timer
Minuterie externe
Temporizador externo
Externe Zeitschaltuhr

NORMA
Timer esterno

ft

B E

Temporizador externo

PROGRAM|
03
PROGRAM
Her
PROGRAM
01
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¢ Boutons superposés ¢

100/200 Vérification du filtre
Lorsque le voyant s'allume, il indique que le sac-filtre soit étre enlevé, nettoyé et réinstallé correctement dans le robot pour un fonctionnement efficace
300/400 du systeme.
500 Dans les modeles 300, 400, 500 — le robot-nettoyeur s'arrétera de grimper aux murs une fois le voyant du filtre allumé
Cleaning time
100 - time duration spent cleaning the pool.
Press the button to select the desired time. A red light will indicate your selection.
This feature can only be selected when the Power supply is in standby mode
200 Minuterie interne — option de fonctionnement automatique:
Toutes les 48 heures
300/400 Toutes les 72 heures
Toutes les 96 heures

Sélection du programme de nettoyage:

Programme 01 —nettoyage des parois et du sol pendant 1.0 heures
Programme 02 — nettoyage des parois et du sol pendant 1.5 heures.
Programme 03 — nettoyage des parois et du sol pendant 2 heures.

200/300

Sélection du programme de nettoyage:

Programme 01 - cycle de nettoyage - '1.5 heure sol seulement
Programme 02 - nettoyage des parois et du sol pendant 2.0 heures.
Programme 03 — nettoyage des parois et du sol pendant 2.5 heures.

400

Sélection du programme de nettoyage:

Programme 01 - cycle de nettoyage 2 heure sol seulement

Programme 02 - 4 heures de nettoyage du fond et des parois (sur certains modeéles, la fonction de nettoyage des parois n'est pas disponible).
Programme 03 - 5 heures de nettoyage du fond et des parois (sur certains modéles, la fonction de nettoyage des parois n'est pas disponible).

200 Minuterie externe -
Cette fonction offre a l'utilisateur final la possibilité de programmer I'horaire de nettoyage via un minuteur externe (vendu séparément). Presser ce
outon active et désactive cette fonction.
300/400 bouton active et désactive cette foncti

ﬁ Tourillon—permet d'ajuster la vitesse de rotation du robot dans la piscine.
300/400 r Normal - fonctionnement standard

500 l l Elevé - vitesse de rotation différente

500




& Modéle Boutons superposés &
Détection automatique: cette fonctionnalité empéche le robot d'étre coincé par des obstacles dans la piscine, notamment les collecteurs principaux, les
400/500 escaliers, les échelles, etc. Appuyez sur ce bouton pour sélectionner I'une des options suivantes:
- Détection automatique - DESACTIVE. Cette option doit étre sélectionnée si votre robot change de direction au milieu de la piscine sans qu'il soit
<™ ) encontactavecun obstacle quelconque.
- Détection automatique - ACTIVE. Le robot doit changer de direction lorsqu'il entre en contact avec certains obstacles. Sélectionnez cette option
> | lorsquelapiscine estjonchée d'obstacles comme des systémes de nettoyage du sol, les collecteurs d'immeubles et des échelles.
Forme de la piscine:
400/500 Permet au robot de calculer le modele de nettoyage le plus efficace, pour la forme de piscine sélectionnée. Appuyez sur le bouton pour sélectionner le
dessin le plus adapté a la forme de la piscine. Un voyant rouge va indiquer votre sélection.
Niveau de nettoyage — Modifier les performances de nettoyage
500 [fm—| Rapide : a sélectionner si votre piscine a peu de saletés.
fm=Normal : a sélectionner pour l'entretien journalier.
/M= Minutieux : & sélectionner si votre piscine a beaucoup de saletés.
Temporisation
500 # Lorsque cette option est activée, le robot commence a travailler aprées 2 heures de temporisation.
Cette fonction est utilisée pour laisser les débris et la poussiere se déposer sur le fond avant le démarrage du nettoyage par le robot.
Minuterie Externe
? Utiliser une minuterie externe

@ (optionnel, vendu séparément)

@ Une minuterie externe peut étre
utilisé pour activer automatiquement
le nettoyeur a un moment prédéfini.

» La minuterie externe doit étre

1. Unité connecté entre la prise murale,

2. Céble 'alimentation et['unité de contrdle.

3. Alimentation

4. Transformateur fiche

5. Minuterie exteme

6. Prise
a a
w w
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LE MODULE DE NETTOYAGE NE SE MET PAS EN MARCHE

La prise secteur est hors tension.1. Débranchez le module de nettoyage de

celui de commande et d’alimentation.

2. Débranchez la source d'alimentation de la prise murale, attendez 30 secondes,
puis rebranchez.

3. Mettez I'appareil en marche. S'il ne s'active pas, branchez-le a une différente
prise secteur.

Le cable flottant n'est pas correctement branché au module de commande et

d'alimentation.

Rebranchez le cable flottant au module de commande et d’alimentation.

Ily aun obstacle dans le systéme de transmission du module de nettoyage.

1. Tournez soigneusement 'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lls ne tournent pas

alors qu'ils doivent le faire sans heurt.

3. Nettoyez etenlevez les obstacles et les débris sinécessaire.

L'hélice est grippée en raison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si 'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de la

sortie d'eaude 'hélice » )

LE MODULE DE NETTOYAGE SE DEPLACE SANS TOUTEFOIS POMPER DE

L'EAU.

Les filtres sont sales.

1. Démontez lesfiltres

2. Faites fonctionner le robot nettoyeur dans la piscine sans ses filtres. En cas de
fonctionnement normal, bien nettoyez les filtres ou remplacez-les.

L'hélice est brisée enraison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si I'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de la

sortie d'eaude I'hélice » ).

LE MODULE DE NETTOYAGE POMPE DE L'EAU SANS TOUTEFOIS SE

DEPLACER.

Ily aun obstacle dans le systéme de transmission du module de nettoyage.

1. Tournez soigneusement I'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lis ne tournent pas
alors qu'ils doivent le faire sans heurt.

3. Nettoyez etenlevez les obstacles et les débris sinécessaire.

LE MODULE DE NETTOYAGE DEMARRE PUIS S'ARRETE APRES UN BREF
MOMENT.

Les filtres sont sales.

1. Démontez les filtres.

2. Faites fonctionner le robot nettoyeur sans ses filtres. En cas de
fonctionnement normal, bien nettoyez les filtres ou remplacez-les.

L'hélice est brisée en raison d'un amas de cheveux.

1. Enlevez les vis supérieures du couvercle supérieur.

2. Vérifiez si I'hélice est brisée ou a besoin d'étre nettoyée.

Il'y a un obstacle dans le systémede transmission du module de
nettoyage.

1. Tournez soigneusement I'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lls ne tournent
pas alors qu'ils doivent le faire sans heurt.3. Nettoyez et enlevez les obstacles
et les débris si nécessaire.

LE MODULE DE NETTOYAGE NE COLLECTE PAS LA SALETE.

Les filtres sont sales ou sont troués.

Nettoyez comme voulu puis vérifiez quele filtre n'est pas troue.

L'hélice est brisée en raison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si I'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de
la sortie d'eau de I'hélice » ).

L'admission de I'aspiration n'est pas assez proche du fond de la piscine.
Déplacez I'admission de I'aspiration sur OUT (voir la rubrique « Réglage de la
hauteur d'aspiration » a la page 9).

LA SALETE SORT DU MODULE DE NETTOYAGE UNE FOIS COLLECTEE
DE LA PISCINE.

La fermeture du filtre est cassée ou absente.

Ouvrez les filtres et vérifiez que I'obturateur de filtre n’est pas brisé et fonctionne
correctement (voir la rubrique « Filtres de nettoyage »)

Les filtres sont perforés.

Ouvrez les filtres et vérifiez que les écrans de filtre ne sont pas troués (voir la
rubrique « Filtres de nettoyage » )

Le couvercle inférieur n’est pas correctement fermé.

Assurez-vous que le couvercle inférieur est correctement fermé.
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LE MODULE DE NETTOYAGE NE PARCOURT PAS TOUTE LA PISCINE.

Lesfiltres sont sales.

Nettoyez lesfiltres.

Il n'y a pas suffisamment de longueur de cable flottant dans I'eau pour

atteindre le fond de la piscine, ou le cable estemmélé.

1. Vérifiez qu'il y a suffisamment de longueur de cable flottant dans I'eau pour
atteindre le fond de la piscine.

2.Assurez-vous que le cable flottant est bien étalé et n’est pas emméleé.

L'angle de la poignée flottante affecte le mouvement du module de

nettoyage.

Augmentez I'angle diagonal de la poignée flottante (voir la rubrique « Réglage

Poignée flottant »).

Le niveau de pH de la piscine estincorrect.

Assurez-vous que le niveau de pH est compris entre7,2 et 7,6.

Le niveau de chlore estincorrect.

Vérifiez le traitement au chlore de I'eau et corrigez si nécessaire (enlevez le filtre

delapiscine pendantle traitement.)

L'hélice est brisée en raison d'un amas de cheveux.

1. Enlevezles vis supérieures du couvercle supérieur.

2. Vérifiezsil'hélice est brisée oua besoin d'étre nettoyée.

lly aunobstacle dans le systéme de transmission du module de nettoyage.

1. Tournez soigneusement 'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lls ne tournent pas
alors qu'ils doiventle faire sans heurt.

3. Nettoyez etenlevez les obstacles et les débris sinécessaire.

LE MODULE DE NETTOYAGE NE GRAVIT PAS LES PAROIS.

Le module de nettoyage ne gravit pasles parois de la piscine.

1. Vérifiez que votre robot nettoyeur n’est pas un modéle de fond uniquement.

2. Vérifiez que P1, nettoyage du fond uniquement, n’est pas sélectionné sur le
module de commande et d’alimentation (voir la rubrique « Programmation du
robot nettoyeur» ).

Lesfiltres sont sales.

Nettoyez lesfiltres.

L'hélice est brisée enraison d'un amas de cheveux.

Veérifiez siI'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de la
sortie d'eau de 'hélice »).

Le niveau de pHestincorrect.

Assurez-vous que le niveau de pH est compris entre 7,2 et 7,6.

Le niveau de chlore estincorrect.

Vérifiez le traitement au chlore de I'eau (enlevez le module de nettoyage de la
piscine pendant e traitement.)

Latempérature de I'eau n’est pas optimale.

La température recommandée est comprise entre 22 et 32°C (72 et 90°F).

LE CABLE ESTEMMELE.

Lesfiltres sont sales.

Nettoyez lesfiltres.

Le couvercle inférieur n’est pas correctement fermé.

Assurez-vous que le couvercle inférieur est correctement fermé.

Le cable n'est pas étalé avant de plonger le module de nettoyage dans la
piscine.

Assurez-vous que le cable flottant est bien étalé et n’est pas emmélé avant de
mettre le robot nettoyeur en marche.

Lalongueur du cable dansl'eau excéde celle recommandée.

Vérifiez que la longueur du cable dans l'eau est égale a la longueur de la
diagonale de la piscine etavec un surplus de deux métres.

L'hélice est brisée enraison d'un amas de cheveux.

Vérifiez siI'hélice est brisé ou doit &tre nettoyée (voir la section « Vérification de la
sortie d'eau de I'hélice »).

LATELECOMMANDE NE FONCTIONNE PAS.

La batterie estvide. Le voyant lumineux clignote ou n’est pas en marche.
Vérifiez la batterie en appuyant sur I'un des boutons. La lumiére rouge de la
téléecommande ne clignote pas ou reste allumée en permanence lorsque la
batterie est vide. Contactez votre revendeur ou votre centre de service.
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Télécommande (en option) Caddy (en option)
Ce chapitre porte sur le fonctionnement du module de commande a distance en Le caddy est un accessoire en option qui facilite le déplacement du robot
option. La télécommande est incluse dans certains modéles. nettoyeur, du cable flottant et du module de commande et d’alimentation d'un
endroit & un autre.
Présentation de la télécommande Montage du caddy
La télécommande est une option qui permet de contréler le robot nettoyeur via des Pour monter le caddie, vous avez besoin d'un tournevis standard et d’'une clé de
boutons de commande a distance. Lorsque vous appuyez sur les touches de la 8 mm.
télecommande, le signal radio est transmis au module de commande et Fixation de la poignée du caddy
d’alimentation. Ce signal est transféré sous la forme d’'une commande 1. Fixez la partie inférieure de la poignée (3) sur le chassis de caddy (5) avec les
transmise au robot nettoyeur via le cable flottant. trois vis (4) et les écrous.
2. Joignez la partie supérieure de la poignée (1) a sa partie inférieure (3) avec la
Utilisation de la télécommande vis (2) et 'écrou.
1. Appuyez sur le bouton droit (3) pour orienter le robot nettoyeur vers la droite. Chargement du robot nettoyeur sur le caddy
Le robot nettoyeur continue a pivoter vers la droite jusqu'a ce que le bouton soit 1. Placez le module de nettoyage sur la base du caddy.
relaché. 2. Enroulez le cable flottant et placez-le sur le module de nettoyage.
2. Appuyez sur le bouton gauche (1) pour orienter le robot nettoyeur vers la 3. Placez le module de commande et d’alimentation au-dessus du rouleau de
gauche. Le robot nettoyeur continue a pivoter vers la gauche jusqu'a ce que le cable flottant.
bouton soit relaché.
3. Appuyez sur le bouton « Avant/Arriére » (2) pour arréter le robot nettoyeur et .
changer la direction du mouvement. Le voyant lumineux de la télécommande 1. Manche du Caddy (supeérieur)
s'allume aprés chague commande. Sila LED ne répond pas ou clignote, 2. Viis de la manche
veuillez remplacer la batterie. 3. Manche du Caddy (bas)
4. \is du corps
5. Corps du Caddy
s
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Chariot “Trolly” (en option)

Le chariot est un accessoire en option qui facilite le déplacer du robot
nettoyeur et qui offre un espace de montage du le module de commande
et d’alimentation.

Pour monter le chariot :

1. Fixez les roues des deux cbtés de la base du chariot.
2. Fixez chaque roue avec la vis et installez le couvercle.
3. Montez les deux parties de la poignée.




